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Abstrak: Pemberian pakan ikan merupakan hal yang penting pada pembudidayaan ikan. secara 
umum pemberian pakan masih dilakukan secara manual yang berorientasi pada sumber daya 
manusia. Hal ini mempunyai kekurangan yang juga berpengaruh terhadap pertumbuhan ikan 
seperti, kesalahan penjadwalan serta tidak terkontrolnya takaran pakan yang diberikan. Untuk 
permasalahan tersebut maka dibuatkan alat yang memanfaatkan teknologi Internet of Things 
(IoT) untuk menghubungkan perangkat Wemos D1 mini dengan bot Telegram. Wemos D1 mini 
merupakan modul mikrokontroler yang terintegrasi menggunakan WiFi, sehingga memungkinkan 
pengiriman instruksi jarak jauh melalui bot Telegram. Bot Telegram merupakan aplikasi pesan 
instan yang terkenal dan dapat diakses melalui perangkat seluler atau computer, Motor servo 
sebagai sistem pembuka dan penutup wadah pakan ikan. Hasil penelitian ini yaitu berupa alat 
untuk memberikan pakan otomatis. Wemos D1 Mini akan mengirimkan pesan notifikasi jika ikan 
sudah diberimakan. alat ini akan memberikan pakan ikan cukup hanya melakukan chat di 
telegram bot maka otomatis tempat pakan ikan akan menumpahkan pakan melalui penggerak 
motor servo sehingga pemilik tidak perlu memberi makan ikan secara manual lagi dikarenakan 
telah dilakukan oleh alat yang bekerja secara otomatis, dalam hal ini pemilik ikan dipermudah 
dalam melakukan pemeliharaan tanpa terganggu waktunya selama proses pemberian pakan 
pada ikan yang dipelihara.  
  
Kata kunci: pemberi pakan ikan, telegram, wemos D1 mini 
 
Abstract: Providing fish food is an important thing in fish farming. In general, feeding is still done 
manually, which is oriented towards human resources. This has disadvantages that also affect 
fish growth, such as scheduling errors and uncontrolled feed dosages. For this problem, a tool 
was created that utilizes Internet of Things (IoT) technology to connect the Wemos D1 mini device 
with Telegram bots. Wemos D1 mini is a microcontroller module that is integrated using WiFi, 
making it possible to send instructions remotely via Telegram bots. Telegram bot is a well-known 
instant messaging application and can be accessed via mobile devices or computers. Servo 
motors are a system for opening and closing fish food containers. The results of this research are 
in the form of a tool for providing automatic feed. Wemos D1 Mini will send a notification message 
if the fish has been fed. This tool will provide fish food, just chat on the Telegram bot, then the 
fish feeder will automatically spill the feed via a servo motor drive so the owner doesn't need to 
feed the fish manually anymore because it has been done by a tool that works automatically, in 
this case the fish owner It makes it easier to carry out maintenance without being disturbed during 
the process of feeding the fish being kept.  
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1. Pendahuluan 

Integrasi telknologi dalam bidang akuakultur selmakin pelnting untuk melningkatkan 
produktivitas dan elfisielnsi. Sistelm otomatis, se lpe lrti feleldelr ikan, sangat pelnting dalam melngatasi 
tantangan pelmbelrian pakan selcara manual yang se lring kali melmakan waktu dan tidak konsiste ln. 
Ke lmajuan telrbaru dalam telknologi Inte lrnelt of Things (IoT) tellah me lmfasilitasi pelngelmbangan 
siste lm pelmbelrian pakan pintar yang dapat dike lndalikan dan dipantau dari jarak jauh. Misalnya, 
pe lnggunaan mikrokontrolelr selpelrti Welmos D1 Mini tellah dibuktikan elfelktif dalam 
me lngotomatisasi prosels di belrbagai bidang, te lrmasuk pelrtanian dan akuakultur [1]. Sellain itu, 
pe lnelrapan platform pelsan selpelrti Telle lgram untuk melngelndalikan sistelm ini muncul selbagai 
pe lndelkatan yang me lnjanjikan, melmungkinkan pelngguna untuk melngellola pelrangkat delngan 
mudah mellalui antarmuka yang sudah dikelnal [2]. 

Pe lntingnya otomatisasi sistelm pelmbelrian pakan ikan ditelkankan olelh kelbutuhan akan 
ke ltelpatan dalam praktik pelmbelrian pakan, yang selcara langsung melmpelngaruhi pelrtumbuhan 
dan kelselhatan ikan. Pelnellitian melnunjukkan bahwa feleldelr otomatis dapat melngoptimalkan 
distribusi pakan, melngurangi limbah, dan melningkatkan manajelmeln kelselluruhan farm [3]. Se llain 
itu, ke lmampuan untuk melngelndalikan sistelm ini dari jarak jauh mellalui Te llelgram tidak hanya 
me lningkatkan kelnyamanan teltapi juga melmungkinkan pelmantauan dan pelnyelsuaian selcara 
re lal-timel, yang sangat pelnting untuk melnjaga jadwal pelmbelrian pakan yang optimal [1]. Intelgrasi 
te lknologi ini dalam akuakultur melndukung praktik belrkellanjutan dan seljalan delngan tujuan yang 
le lbih luas untuk melningkatkan ke ltahanan pangan mellalui pelningkatan produktivitas akuakultur. 

Masalah utama yang dihadapi dalam pelne llitian ini adalah keltidakelfisielnan dan 
ke ltidakkonsistelnan yang telrkait delngan meltode l pelmbelrian pakan ikan tradisional di Rangkiang 
Farm. Pelmbelrian pakan selcara manual selring kali melnyelbabkan kelle lbihan atau kelkurangan 
pakan, yang belrdampak nelgatif pada kelselhatan dan laju pelrtumbuhan ikan. Untuk melngatasi 
masalah ini, solusi yang diusulkan adalah melrancang dan melngimplelmelntasikan prototipel fe leldelr 
ikan yang melnggunakan bot Tellelgram untuk kontrol jarak jauh, delngan melmanfaatkan 
mikrokontrolelr Welmos D1 Mini untuk melngotomatisasi prosels pelmbelrian pakan selcara elfelktif. 

Pe lnelrapan bot Tellelgram untuk melngelndalikan siste lm otomatis tellah dielksplorasi dalam 
be lrbagai kontelks, melnunjukkan flelksibilitas dan elfelktivitasnya. Misalnya, pelnellitian ole lh 
me lnunjukkan delsain dan implelmelntasi bot Tellelgram untuk sistelm informasi rumah sakit 
te lrintelgrasi, yang melnunjukkan bagaimana inte lraksi belrbasis pelrintah dapat melmpelrlancar 
opelrasi dan melningkatkan pelngalaman pelngguna [1]. Delmikian pula, pelnellitian olelh Putelra dan 
Hanafi melnelkankan utilitas bot Tellelgram dalam layanan informasi akadelmik, melnggambarkan 
bagaimana bot ini dapat melmfasilitasi komunikasi dan manajelmeln data selcara relal-time l [3]. 
Studi-studi ini melmbelrikan dasar yang kuat untuk pelnellitian saat ini, melnunjukkan bahwa 
me lmanfaatkan Tellelgram untuk me lngelndalikan feleldelr ikan dapat selcara signifikan melningkatkan 
e lfisielnsi opelrasional dan keltelrlibatan pelngguna. 

Se llain itu, inte lgrasi mikrokontrolelr selpelrti We lmos D1 Mini dalam sistelm otomatis tellah 
didokumelntasikan selcara luas. Pelnellitian ole lh Ramadhan elt al. melnunjukkan pelnelrapannya 
dalam melngontrol sistelm pelncahayaan mellalui platform meldia sosial, melnelkankan adaptabilitas 
dan elfelktivitasnya dalam aplikasi kontrol jarak jauh [2]. Bukti ini melndukung kellayakan 
pe lnggunaan Welmos D1 Mini dalam pelngelmbangan feleldelr ikan yang dapat diopelrasikan me llalui 
bot Tellelgram, selhingga melningkatkan elfisielnsi dan kelandalan prosels pelmbelrian pakan. 

Me lskipun ada kelmajuan dalam sistelm pelmbe lrian pakan otomatis, masih telrdapat cellah 
yang signifikan dalam litelratur melnge lnai aplikasi spe lsifik bot Tellelgram dalam kontelks akuakultur. 
Se lmelntara studi yang ada tellah melngelksplorasi pelnggunaan Tellelgram untuk belrbagai tugas 
otomatisasi, selpelrti dalam bidang kelselhatan dan pelndidikan [1][2], masih telrbatas pelne llitian 
yang belrfokus pada aplikasinya dalam sistelm pelmbelrian pakan ikan. Cellah ini melnunjukkan 
pe lrlunya elksplorasi lelbih lanjut telntang bagaimana Tellelgram dapat digunakan selcara elfe lktif 
untuk melningkatkan praktik akuakultur, khususnya dalam pelmantauan dan pelngelndalian 
me lkanismel pelmbelrian pakan. 

Le lbih jauh lagi, melskipun pelnggunaan mikrokontrolelr selpelrti Welmos D1 Mini tellah 
didokumelntasikan dalam belrbagai proyelk otomatisasi, kurangnya studi komprelhelnsif yang 
se lcara khusus melmbahas delsain dan imple lmelntasi feleldelr ikan melnggunakan telknologi ini 
masih melnjadi tantangan. Selbagian belsar pe lne llitian yang ada celndelrung fokus pada aplikasi 
yang lelbih luas, melninggalkan ruang untuk inve lstigasi yang ditargeltkan melngelnai intelgrasi 
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pe lrangkat IoT dalam akuakultur. Pe lnellitian ini be lrtujuan untuk melngisi cellah telrselbut delngan 
me lmbelrikan pelmelriksaan me lndeltail telntang delsain dan fungsi prototipel feleldelr ikan, 
me lmanfaatkan Tellelgram untuk intelraksi dan kontrol pelngguna yang lelbih baik. 

Tujuan utama dari pelnellitian ini adalah melrancang dan melngimplelmelntasikan prototipel 
fe leldelr ikan yang belropelrasi mellalui bot Tellelgram, melmanfaatkan mikrokontrolelr We lmos D1 Mini 
untuk me lngotomatisasi prosels pelmbelrian pakan di Rangkiang Farm. Pelnellitian ini belrsifat baru 
karelna melnggabungkan telknologi IoT delngan platform pelsan yang banyak digunakan untuk 
me lnciptakan solusi yang elfisieln dan ramah pelngguna untuk praktik pelmbelrian pakan akuakultur. 
Hipote lsis yang diajukan adalah bahwa intelgrasi feleldelr ikan yang dikelndalikan olelh Tellelgram 
akan selcara signifikan melningkatkan akurasi dan e lfisielnsi pelmbelrian pakan dibandingkan 
de lngan meltodel tradisional. 

Ruang lingkup pelnellitian ini melncakup delsain, pelngelmbangan, dan pelngujian prototipel 
fe leldelr ikan, telrmasuk elvaluasi kinelrjanya dalam kondisi dunia nyata. Pelnellitian ini juga akan 
me lngelksplorasi intelraksi pelngguna delngan bot Tellelgram, melnilai elfelktivitasnya dalam 
me lmfasilitasi kontrol dan pe lmantauan jarak jauh telrhadap prosels pelmbelrian pakan. Delngan 
me lngaddrelss aspe lk-aspelk ini, pelnellitian ini be lrtujuan untuk melmbelrikan wawasan belrharga 
te lntang pelnelrapan telknologi modelrn dalam me lningkatkan praktik akuakultur. 

 
2. Me ltodel Pelnellitian 

Ke lrangka kelrja ini melrupakan langkah-langkah yang akan dilakukan dalam pelnyellelsaian 
masalah yang dibahas, karna melmbantu pelne lliti didalam pelnellitiannya selhingga di pelrlukan 
susunan kelrangka kelrja yang jellas tahapannya. Adapun kelrangka kelrja yang di gunakan se lpe lrti 
gambar belrikut : 

 

 
 
Sumber: Hasil Penelitian (2024) 

Gambar 1. Flowchart Kelrangka Kelrja Pe lnellitian 
Be lrdasarkan Kelrangka Kelrja pelnellitian yang tellah digambarkan, maka dapat di uraikan 

pe lmbahasan masing-masing tahap dalam pelne llitian adalah selbagai belrikut: 
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Ide lntifikasi Masalah, pada tahap ini pelnulis me llakukan idelntifikasi masalah di RANGKIANG 
FARM guna melngeltahui kelbutuhan yang harus di pelnuhi. Analisis Masalah, tahapan ini akan 
dije llaskan gambaran prosels dalam pe lmbuatan alat pakan ikan otomatis belrbasis bot tellelgram 
me lnggunakan welmos d1 mini dan belrbagai ke lndala yang di hadapi dalam pellaksanaan prosels 
te lrselbut. Melnelntukan Tujuan, dalam Pelnellitian Pe lmbuatan prototypel fish feleldelr belrbasis bot 
te llelgram melnggunakan welmos d1 mini. Me lmpellajari Litelratur, tahap ini pelnulis harus 
me lmpellajari litelratur selbellum melmbuat karya tulis, karna litelratur melrupakan bahan atau sumbelr 
ilmiah yang bisa di gunakan untuk melmbuat suatu karya tulis ataupun kelgiatan ilmiah lainnya. 
Pe lngumpulan Data, tahap ini pelnulis mellakukan pelngumpulan data delngan 3 meltodel yaitu 
wawancara, obselrvasi, dan studi pustaka.  Delsain Alat, tahap ini belrupa gambaran melmbangun 
dan pelmbuatan delngan melnyatukan bagian te lrpisah kel dalam satu kelsatuan yang utuh untuk 
me lmpelrjellas be lntuk selbuah alat. Meltodel pada pelnellitian ini adalah delngan pelngelmbangan 
me ltodel flowchart. 

 
Sumber: Hasil Penelitian (2024) 

Gambar 2.  Flowchart Fish Feleldelr 
 

Pe lngujian Alat, pada tahap pelngujian ini di je llaskan telntang bagaimana hasil tahapan 
prosels implelmelntasi alat pakan ikan otomatis be lrbasis bot tellelgram melnggunakan welmos d1 
mini di Rangkiang Farm, selhinggga kelsalahan dari alat dapat diminimalis atau bahkan 
dihilangkan. Pe lngujian alat ini dilakukan untuk melndapatkan hasil yang akurat. Hasil, pada 
tahapan hasil ini pelnelliti mellakukan implelmelntasi alat pakan ikan otomatis belrbasis bot tellelgram 
me lnggunakan welmos d1 mini di Rangkiang Farm untuk melmastikan bahwa selmua dapat 
be lrfungsi delngan baik. 

 
3. Hasil dan Pelmbahasan 
Pe lrancangan Alat 

Pe lrancangan sangat dipelrlukan dalam pelmbuatan suatu  alat, karelna rancangan adalah 
yang melnjadi acuan dalam prosels pelmbuatannya, agar pelmbuatan alat lelbih telrarah se lhingga 
dapat me lmpelrkelcil kelmungkinan kelsalahan yang telrjadi. 



 

 

 

159 

Raimon Effendi II Prototype Fish Feleldelr …  
 

Informatics for ELducators And Profelssionals : Journal of Informatics 
Vol. 9, No. 2, Desember 2024, 155 - 161 

 

 

 
Sumber: Hasil Penelitian (2024) 

Gambar 3. Skelma  Blok alat fish fele ldelr. 
 

Pe lrancangan Welmos D1 Mini. 
Pastikan melmiliki welmos d1 mini dan selrvo sg90 yang telrse ldia. sellain itu, juga 

me lmelrlukan sumbelr daya tambahan 5v dc jika se lrvo melmbutuhkan daya elkstelrnal. Telntukan 
konelksi fisik antara welmos d1 mini dan selrvo sg90. melmbutuhkan konelksi untuk ground (gnd), 
daya (vcc), dan sinyal. Hubungkan pin gnd pada we lmos d1 mini kel pin gnd pada selrvo sg90. 
Se llanjutnya, hubungkan pin vcc pada welmos d1 mini kel pin vcc pada selrvo sg90. Jika dipelrlukan, 
hubungkan sumbelr daya tambahan 5v dc kel se lrvo.  

Hubungkan pin sinyal pada selrvo sg90 kel pin digital pada We lmos d1 mini pada d4. 
Gunakan pelrangkat lunak  Arduino IDEL untuk me lnulis kode l yang akan melngontrol gelrakan se lrvo. 
gunakan library selrvo Arduino untuk melngelndalikan selrvo delngan mudah. Uji coba sistelm untuk 
me lmastikan bahwa selrvo belrgelrak selsuai delngan yang diharapkan. Jika dipelrlukan, optimalkan 
kodel dan lakukan delbugging untuk me lmpelrbaiki masalah selpelrti gelrakan selrvo yang tidak te lpat 
atau konelksi yang tidak stabil. Delngan melrancang welmos d1 mini kel selrvo sg90 delngan 
langkah-langkah ini, dapat melmbuat proye lk yang mellibatkan pelngelndalian motor se lrvo 
me lnggunakan platform mikrokontrole lr wifi yang kuat selpelrti Welmos d1 mini. 

 
Sumber: Hasil Penelitian (2024) 

Gambar 4. Pelrancangan Motor selrvo sg90 
 

Hasil Alat 
Tampilan di bawah ini melrupakan tampilan dimana ke ltika alat pelrtama kali dinyalakan 
me lnggunakan sumbelr daya arus Listrik 5v dc dari adaptor melnggunakan chargelr hp dan kabell 
usb.  
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Sumber: Hasil Penelitian (2024) 

Gambar 5. Implelmelntasi Alat 
 

Tabell 1. Uji Kapasitas  Jarak Fish Feleldelr 
No Jarak Fish Feleldelr 

      Keltelrangan Hidup Mati 

1. 20 Meltelr ✓  ✓  

2. 500 Me ltelr ✓  ✓  

3. 1 Km ✓  ✓  

4. 3 Km ✓  ✓  

5. 7 Km ✓  ✓  

Sumber: Hasil Penelitian (2024) 

 
Pada tabell 1 diatas melmbelrikan keltelrangan bahwa delngan jarak maksimal 7 Meltelr, 

fish feleldelr yang dikontrol mellalui aplikasi tellelgram masih bisa dikelndalikan  olelh pelngguna.  
 

Pada tabell 2 melmbelrikan keltelrangan bahwa putaran selrvo 60 delrajat melnggunakan 
waktu 10 deltik untuk melngelluarkan 100 gram pakan ikan. Hasil pelnellitian ini melnunjukkan bahwa 
prototipel felelde lr ikan belrbasis bot Tellelgram yang melnggunakan Welmos D1 Mini belrhasil 
diimplelmelntasikan delngan baik di Rangkiang Farm. Pe lngujian dilakukan untuk melngelvaluasi 
kine lrja alat dalam melmbelrikan pakan ikan se lcara otomatis. Tabell 5.1 melnunjukkan hasil 
pe lngujian jarak kontrol feleldelr, di mana alat dapat belrfungsi delngan baik hingga jarak maksimum 
7 meltelr. Hal ini melnunjukkan bahwa sistelm kontrol jarak jauh yang melnggunakan Telle lgram 
e lfelktif dalam melngopelrasikan feleldelr ikan, me lmbelrikan kelmudahan bagi pelngguna untuk 
me lngatur pelmbelrian pakan tanpa harus belrada di delkat alat telrselbut [4]. 

Tabell 2 Uji Kapasitas  Alat Fish Feleldelr 
No Waktu Gram Putaran Selrvo 

Keltelrangan   

1. 10 Deltik 10g 60 delrjat 

2. 20 Deltik 20g 120 delrjat 

3. 30 Deltik 30g 180 delrjat 

4. 40 Deltik 40g 240 delrjat 

5. 50 Deltik 50g 300 delrjat 

6. 60 Deltik 60g 360 delrjat 
Sumber: Hasil Penelitian (2024) 

 
Se llanjutnya, Tabell 2 melnggambarkan hasil pe lngujian kapasitas alat dalam melmbelrikan 

pakan ikan. Dari pelngujian ini, telrlihat bahwa fe leldelr dapat me lngelluarkan pakan delngan akurasi 
yang baik selsuai delngan waktu yang ditelntukan. Misalnya, dalam waktu 10 deltik, alat dapat 
me lngelluarkan 10 gram pakan ikan, dan pada waktu 60 deltik, alat dapat melngelluarkan 60 gram 
pakan. Hasil ini melnunjukkan bahwa alat dapat diandalkan untuk melmbelrikan pakan selcara te lpat 
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waktu dan selsuai delngan kelbutuhan ikan, yang melrupakan salah satu tujuan utama dari 
pe lnellitian ini [5]. 

Telmuan ini se ljalan delngan pelnellitian se lbellumnya yang melnunjukkan bahwa sistelm 
otomatis dapat melningkatkan elfisielnsi pelmbe lrian pakan dan melngurangi limbah pakan [6]. 
De lngan delmikian, tujuan pelnellitian untuk me lningkatkan elfisielnsi pelmbelrian pakan ikan di 
Rangkiang Farm dapat dikatakan tellah telrcapai. 

 
4. Ke lsimpulan 

Pe lnellitian ini belrhasil melrancang dan melngimplelmelntasikan prototipel feleldelr ikan yang 
dike lndalikan mellalui bot Tellelgram delngan me lnggunakan Welmos D1 Mini. Hasil pelngujian 
me lnunjukkan bahwa alat ini dapat belrfungsi de lngan baik dalam melmbelrikan pakan ikan selcara 
otomatis, delngan akurasi dan elfisielnsi yang tinggi. Telmuan ini melmiliki implikasi signifikan bagi 
praktik akuakultur, di mana otomatisasi dalam pelmbelrian pakan dapat melningkatkan 
produktivitas dan melngurangi limbah pakan.  

Me lskipun pelnellitian ini melmbelrikan kontribusi yang belrarti dalam pelngelmbangan 
te lknologi otomatisasi di bidang akuakultur, telrdapat belbelrapa keltelrbatasan yang pe lrlu 
dipe lrhatikan. Misalnya, pelne llitian ini hanya dilakukan dalam skala kelcil di Rangkiang Farm, 
se lhingga hasilnya mungkin tidak selpelnuhnya dapat digelne lralisasi untuk aplikasi yang lelbih luas. 
Ole lh karelna itu, pelnellitian lelbih lanjut dipelrlukan untuk melnguji elfelktivitas sistelm ini dalam 
kondisi yang belrbelda dan pada jelnis ikan yang belrbelda. Selcara kelselluruhan, pelnellitian ini 
me lnunjukkan bahwa pelnggunaan telknologi modelrn, selpe lrti bot Tellelgram dan mikrokontrolelr, 
dapat melmbelrikan solusi inovatif untuk tantangan yang dihadapi dalam akuakultur. Pelnellitian ini 
me lmbuka pelluang untuk pelnge lmbangan lelbih lanjut dalam otomatisasi sistelm pelmbelrian pakan 
dan aplikasi telknologi IoT dalam bidang pelrtanian dan pelrikanan. 
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